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KONTROL UNITESi 596/615 BPR

1. UYARILAR

Kontrol kart Gzerinde herhangi bir islem yapmadan énce
(baglantilar, bakim), mutlaka glicli kesin.

- Sistemin st kismina yeterli atma esigi olan bir diferansiyel termal
salter takin.

- Glc¢ kablolarini her zaman kontrol ve emniyet kablolarindan
(diigme, alicl, fotosel, etc.). Elekirik glirliltiisiinii 6nlemek icin
ayn kablo kilifian ya da blendaijli kablo (topraklanmis blendaijli)
kullanin.

2. TEKNIK OZELLIKLER

Gli¢c Kaynagi Voltaiji 230V~ - 50Hz
Cekilen glic 4 W
Motor maks. yuki 800 VA
Aksesuarlar icin maks. 250 mA

-20°C - +55°C arasinda
Sigortalar F1 = 6.3A-250V_F2 = kendinden-
B/C. B, C, EP, AP, P, A default = EP

Kendi kendine 6grenme (2.5 sn'lik
adimlarla 0-10 dk)
varsayilan = 10 dk.

Kendi kendine 6grenme (1.5 sn'lik
adimlarla 0-5 dk)
varsayilan = 15 saniye
Ac. Kapa, Stop, Sinilama anahtari
CL emniyet cihazlarn, Gug kaynagi

Motor, fiasdr, i¢ lamba
aksesuarlar icin gug kaynagi

Ortam sicakhgi

Calisma Mantiklan

Calisma siresi (zaman
asimi)

Bekleme siiresi:

Terminal panosu girisleri

Terminal panosu cikislarn

3. YERLESIM VE BISLESENLER
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Bilesenlerin tanimlar
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J3_islem secin: 596 Bl ya da 615
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1.J7 OPEN komutu konnektérd (yukar acilir motor icin)
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_LELSLDmJJzosvon LED leri

SW1 programlama tusu

TE1 _transformatér

F1 6.3A- 250V (motor korumast)

F2 kendi kendini sifilama (aksesuar korumasr)

I@ RP2 tipi 2-kanalli bir alici J2 konnektdrine baglanabilir bdyle-

ce otomatik sistemin OPEN ve CLOSE &zellikleri 2 kanalli bir
telsiz kumanda ile kontrol edilebilir.

Tek kanalli RP fip bir alici kullaniyorsaniz, sadece ACIK durum ku-

manda edilebilir.

4. BAGLANTILAR
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Sekil 2
Terminal panolarinin tanimlar
Terminal Tanim Bagh cihaz
N.O. (Normalde Acik) kontakli
1 AGIK C|hoz((bkz (;o||§mogm>onhklor|)
N.O. (Normalde Acik) kontakli
2 KAPAT cnhoz%bkz Qol@mogm)onhklon)
Otomatik sistemin kilittenmesine
3 STOP neden olan N.C. (Normalde kapal)
kontakli cihaz
- 24vdc Ak ar icin atie k _
sesuarlar icin guc kaynagi
5 + 24VvVdc I gHie kaynag
i N.C. kontakll kapanma emniyet cihazi
. EMNIVET | (i Siisma raanfiony
7 OP Motor agiima fazi
8 COM Ortak motor kontagi
Q CL Motor kapanma fazi
10 LAMBA | Flasor ciksi
230 Vac maks. 60W
) § lamba c¢ikisi
11 IC LAMBA |230 Vac maks. 40W
90 sn zamanlama degistirelemez
12 COM Lamba/flasdr icin ortak kontak
13-14 L-N Pano gug¢ kaynagi (230Vac)

I@ Yedek parca olarak temin edilen kartlarda ya da sinirlama
anahtarinin opsiyonel oldugu motorlarda J6 ve J9 konn-
ketdrlerinin kontaklar kisa devre yapilir. Eger sensdrler monte

ediliyorsa jumperlarn kaldirin ve sinilama anahtarlanni direkt ya da
Ozel adaptdrle konnektdrlere baglayin. Hareket sinilama sensoru
devredeyken calisma sekli 596 ya da 615 (J3) ayarlarina goére
degisiklik gdsterir.

596
Acilis: sensér devredeyken hemen durma.
Kapanis: sensér devredeyken motor yavas hizda 4 sn ve standart
hizda 1 sn (agir itis mesafesi) ¢aligr.

615
Acilis ve kapanis: sensér devredeyken yavaslama standart
hizdakinin yansi kadar bir sdre igletilir.
Eger hareket sinirlama sensérleri monte edilmemisse cihaz sadece
dgrenilmis calisma sdresini igletir (bkz. bélim 6.2).
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5. FONKSIYON MANTIGININ PROGRAMLANMASI

Fonksiyon manfigini secmek icin mevcut mantik ve kapi durumundan
bagimsiz olarak SW1 tusuna istenen mantigin numarasi kadar basin.
Basislar arasindaki zaman aralidi 1 sn'den kisa olmalidir.

Secilen mantik 3 sn'lik araliklarla gerekli mantigin numarasi kadar
saniyede bir yanip sénen DL1 LED'iyle surekil olarak gosterilir.
Manftiklar segcmek icin SW1'e asagidaki tabloda gésterilen sayida
basin:

No. MANTIK | Tanim SW1
1 B/C Karsik B/C bir kere
2 B Yari ofomatik B iki kere
3 C insanli 3 kere
4 EP "Kademeli" yan otomatik 4 kere
5 AP Kademeli otomatik 5 kere
6 P Kademeli otomatik 6 kere
7 A Otomatik 7 kere

6. BASLATMA

6.1.  LEDLERIN KONTROLU

Asagidaki tablo girislerin durumuna bagli olarak LED'lerin durumunu
gosterir (beklemede kapall otomatik sistem durumu kalin yaziyla
g&sterilmistir). Eger hareket sinirlama sensérU girisleri terminal 7'ye
(=) bagliysa, FCA ve FCC LED'leri her zaman yanar. Tabloya gore
LED'lerin durumunu kontrol edin.

Durum sinyalizasyonu LED'lerinin ¢alismasi

LED ACIK (kapal kontak) KAPALI (acik kontak)
DL1 Secilen mantigi géstermek icin yanip sbnme
OP-A Komut etkin Komut devre disi
KAPAT Komut etkin Komut devre disi
Emniyet cihazlan devre Emniyet cihazlan etkin
STOP Komut devre disi Komut etkin
FCA Acilis sinirlama anahtan Acllig sinirlama anahtar
bosta devrede
Kapanis sinirlama anahtari Kapanis sinirlama
FCC
bosta anahtarn devrede

6.2 SURE OGRENME

SUre 6grenme yonergeleri:

1. Ofomatik sistemi bosa alin ve kapall konuma getirin. Hareket
sinirlama sensérintin (eger mevcutsa) devrede olup olmadigini
(FCC SONUK) ve STOP ve SAFE LED'lerinin yanik olup olmadidini
kontrol edin.

2. SW1'e basin ve otomatik sistem acilma ydninde hareket etmeye
baslayana kadar basili tutun;

3. Hareket sinirlama sensérd olmadan calisma: Otomatik sistem
acllima konumuna ulastiginda 2-3 sn bekleyin ve sonra SWl'e
tekrar basin ya da motoru durdurmak icin OPEN komutu verin.
Hareket sinilama sensdrl ile calisma:Acilis sinirlama anahtarina
ulasildiginda otomatik sistem otomatik olarak duracaktir; Motor
durduktan sonra pano ekstra calisma stresini 6grenmeye baslar
(eg@er stop sinirlama anahtarina dogru sekilde ulasiimazsa pano-
nun motora durma komutu vermesinden sonraki zaman asimi).
ihtiyac duydugunuz sire gecene kadar bekleyin (maks.=10 dk),
ve kaydetmek icin OPEN ya da SW1'e basin;
eger A ya da AP mantigr ayarlanmissa 3. maddedeki prosedur
tfamamlandiktan sonra pano duraklama suresini égrenmeye
baslar. ihtiyaciniz olan duraklama stiresi gecene kadar bekleyin
ve sonra kaydetmek icin (maks. = 5 dk) OPEN ya da SW1 tusuna
tekrar basin; otomatik sistem kapiyr ofomatik olarak kapatmaya
baslayacaktir;

5. EQer A ya da AP'den baska birmantik ayarlanmig ise &grenme 3.
maddede sona erer. Kaprt kapatmak icin manfiga bagl olarak
OPEN ya da CLOSE'a basin.
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6.3 ONDEN YANIP SONME

Eger ekipmanin emniyet seviyesini arttirmak isterseniz hareketten 3
sn &nce yanan flasér lambayi ¢calistiran énden yanip sénme fonksi-
yonunu etkinlestirebilirsiniz.

Onden yanip sénme etkinlestirme prosedUrd:

1) kapinin kapal olup olmadigini kontrol ediniz.

2) Stopkontagini agin ve agik tutun.

3) DL1 LED'inin SONUK oldugunu kontrol edin (eger yaniksa &nden
yanip sébnme zaten etkin demektir)

4) SW1 tusuna kisa stre basin ve DL1 LED'inin yanip yanmadigini
kontrol edin. }

5) Stop kontagini kapatin (DL1 SONER).

Fonksiyonun devre disi birakilima proseduri:

1) kapinin kapal olup olmadigini kontrol ediniz.

2) Stopkontagini acin ve acik tutun.

3) DL1 LED'inin YANIK oldugunu kontrol edin (egerséntkse énden
yanip sénme zaten devre disi demektir)

4) F tusuna kisa stre basin ve DL1 LED'inin SONUK olup olmadigini
kontrol edin.

6) Stop kontagini kapatin.

7. OTOMATIK SISTEMIN TESTI

Programlamayi famamladiginizda sistemin dogru ¢aligio calismadigini
kontrol ediniz. Ozellikle emniyet cihazlannin dogru ¢calishgindan emin
olun.
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Sticky Note
Eğer pause time istemiyorsak 3. maddeden sonra bitiririz. Puls vermek dışında başka birşey yapmamız gerekmez.
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8. Calisma mantiklarn
B/C Mantigi AP Manhgi
Acik Kapat . Acik Kapat .
Durum (inyal) | (siirduriiliin Stop Emniyet Durum (sinyal) (sinyal) Stop Emniyet
Acilma ve Kanatlan acar ve Acllima ve
Kapal Acar / kCl%OhmOVI / Kapall duraklama stresi / ko%onmoyl /
Aclima / Kapatir Kilitler / Acima Kilitler Kapatir Kilitler /
Ack / Kapatr | achave |Kopanmovt| | Durckia-l ke | Kapatr Kiltler
Kapanma| Acar Kapatir Kilitler Acar Ka- Acar / Kilitler Acar
- Aciima ve Kapanmayi .- Acilma ve
Kilitli Acar Kapatir kapanmayi kapatir Kilitli Kapatir Kapatir ko%onmow
B MANTIGI P MANTIGI
Acik Kapat q Acik Kapat :
Durum | (dinval) | (sinyal) Stop Emniyet UL || R (sinyal) Sl ey
Acll
Kapall Acar / k’g%g?]%\éil / Kapal | Acar / ko%ggm?n\é?/ | /
Acilma / Kapatir Kilitler / Acima / AQllmO»l:I tamamlar Kilitler /
Acllma ve Kapanmayi Ve xapani
Acik / Kapatir kapanmayi kapatir Acik / Kaoatr Acllma ve Kapanmayi
- ¢ P kapanmayi devre disi
Ko- Acar / Kilitler Acar Ka- Kiltir
Acar Kilitler
Kilti Acar Kapatir kg%m?n‘éil Kofacr;‘gt‘fy' panma | ¢ / ve bosa
Kiiti | Acar Kapatir Aclmave — |Kapanmay
kapanmayi devre disi
C MANTIGI .
A MANTIGI
Acik Kapat :
Durum | ogsii | (oasil Stop Emniyet P Acik Kapat Stop Emniyet
Kapal Acar / Acllma ve / (sinyal) (sinyal)
¢ kapanmay Kapal | Kanatian acar / Acilma ve /
Aclima Acar Kilitler Kilitler / ve duraklama kapanmay!
Acilma ve Kapanma Aclimayi
Acik / Kapatr | S8 nman | dowie dg || Acima / tamarmiarve | Kilitler /
- - kapanir
Ka- Acar Kapatir Kilitler Kilitler Durakia- | Yeniden sarj P Kiitlor Yeniden sarj
- Aclma ve Kapanmayi ma olur P olur
Kilitli Acar Kapatir kapanmayi devre disi Ko —
panma Acar / Kilitler Acar
= o Aclimave | Kapanmayi
EP MANTIGI Kilitl Acar Kapatr | 5 onmay | dovie dis
Acik Kapat :
Durum (sinyal) (sinyal) Stop Emniyet
Kapall Acar / kg%g?w?n\é?n /
Acilma Kilitler Kapatir Kilitler /
Acik Kapatir Kapatir kAo%g?\?n\é?ﬂ
Ka- Kilitler / Kilitler Acar
Hareketi ters yonde| Aclima ve
Kilitli tekrar baslatir (oir | Kapatir kapanmayi
Stop'dan sonra her devre disi birakir
e EC UYGUNLUK BEYANI N
Uretici: FAAC S.p.A.
Adres: Via Benini, 1 - 40069 Zola Predosa BOLOGNA - [TALY
Beyan: 596/615BPR kontrol kart,

Ek not:

Bu UrUin tipik érnek konfiglrasyon alfinda testlere tabi tutulmustur

asagidaki direktifierin glivenlik gerekliliklerine uygundur::
73/23/CEE ve takip eden degisiklik 93/68/CEE.
89/336/CEE ve takip eden dedisiklik 92/31/CEE ve 93/68/CEE

(Tum Urtnler FAAC S.p.A. tarafindan Uretilmigtir).

Bologna, 01, Ocak, 2006

Mudur
A. Bassi






