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MAKINELER IiCIN CE UYGUNLUK BEYANI N\

(DIREKTIF 98/37/EC)

Uretici: FAAC S.p.A.
Adres: Via Benini, 1 - 40069 Zola Predosa BOLOGNA - ITALY
Beyan: 844 R iki YonIi modeli motor

98/37/EC Direkiifi hikuimlerine gére bir makineye entegre ediimek veya baska bir makineyle birlestirilerek bir makine olusturmak

Uzere Uretilmigtir;

ve asagidaki EEC direktiflerinin glvenlik gerekliliklerine uygundur:

73/23/EEC ve takip eden degisiklik 93/68/EEC.

89/336/EEC ve takip eden degisiklik 92/31/EEC ve 93/68/EEC

Sirket aynca entegre edilecedi veya entegre bir parcasi olacagi makine belirlenip, bu makinenin 98/37/EC Direkdifinin ve
degisikliklerinin hUkumlerine gére uygun oldugu beyan edilene kadar cihazin ¢calismasinaizin verimedigini beyan etmektedir..

Bologna, 01 Ocak 2005

Muddr
A. Bassi

KURULUMCU i(;iN ONEMLI UYARILAR
GENEL GUVENLIK TALIMATNAMESI

1. DIKKAT! Kisisel giivenliginizi saglamak i¢in asagidaki
yonergeleri dikkatle okuyun. Uriinin yanhs kurulumu ve
kullanimi kisisel yaralanmalara sebep olabilir..

1. Paketleme malzemeleri (plastik, polistiren vb.) potansiyel bir
tehlikedir ve cocuklardan uzak tutulmasi gerekir.

2. lleride kullanmak (izere bu yénergeleri saklayin.

3. Bu Urdn yalnizca bu belgede belirtilen amag i¢in kullanimak
Uzere tasarlanmig ve Uretilmigstir. Burada agik¢a ifade edilmeyen
diger kullanimlarn Grandn iyi durumunu/¢alismasini bozabilir ve/
veya tehlike yaratabilir.

4. FAAC Otomasyon sisteminin amacinin disinda ve uygun
olmayan kullanimlar igin sorumluluk kabul etmez.

5. Ekipmani patlayici bir atmosferde kurmayin: alev alabilir gaz
veya dumanlarnn varli@r gtvenlik icin ciddi bir tehlikedir.

6. Mekanik yapi elemanlar EN 12604 ve EN 12605 standartlarinin
gereklerine uygun olmalidr.

7. Ulusal yasal gerekliliklere ilaveten, AB disindaki Ulkeler yeterli
guvenlik seviyesini femin etmek icin yukanda belirtilen
standartlan takip etmelidir.

8. FAAC motorize edilecek kapatma elemanlarinin yapisindaki
teknik standartlann incelenmesiyle ilgili eksiklikler ve kullanim
sirasinda olusabilecek deformasyonlarla ilgili olarak sorumlu
tutulamaz.

9. Kurulum EN 12453 ve EN 12445 standartlarnna uygun olarak
gerceklestirimelidir. Otomasyon sisteminin guvenlik seviyesi
C+D olmalidir.

10.Sistemde herhangi bir islem gerceklestirmeden dnce guc
beslemesini kesin.

.Otomasyon sisteminin gu¢ sebekesine en az 3 mm anahtarlama
temas boglugu olan ¢ok kutuplu bir elektrik anahtarn takimalidir.
Cok kutuplu bir 6-A termomanyetik anahtarn kullaniimasi
tavsiye edilir.

12.0.03 A devreye girme esikli bir diferansiyel anahtarini sistem

girisine tfakildigindan emin olun.

13. Topraklama sisteminin en son teknolojiye sahip oldugundan
ve kapatma sisteminin metal parcalanna tfemas ettiginden
emin olun.

14. Otomatik sistemde tork kontrol tipliic kinlma énleme glvenlik
cihazi vardir. Bunun devreye girme esigi 10. Maddede verilen
Standartlarda belirtilen gerekliliklere gbre kontrol edilmelidir.

15.GUvenlik cihazlan (EN 12978) carpma, sikisma ve kesme
tehlikeleri gibi mekanik hareketlerin olusturdugu tehlikelerden
korur.

16. Yukandaki 11. maddede tarif edilen cihazlara ilaveten her bir
kurulumda en az bir flagoér lamba (ém. FAAC ISIGI) ve bir uyar
isareti cerceve yapisina uygun sekilde takilmalidir.

17.FAAC orijinal parcalar kullanimazsa FAAC otomatik sistemin
guvenligi ve etkin calismastyla ilgili sorumiuluklan kabul etmez.

18.Bakim icin yalnizca FAAC orijinal pargalar kullanin.,

19. Otomatik sistem bilesenlerini hicbir sekilde modifiye etmeyin.

20. Kurulumcu acil durumlarda sistemin manuel ¢alistinimasiyla
ilgili butun bilgileri saglamali ve Urdnle birlikte verilen son
kullanicr uyan ydnergelerini teslim etmelidir.

21.Calisirken ¢cocuklar, yetiskinleri ve nesneleri Grinden uzak
tutun.

22.Uygulama cocuklar, zihinsel, fiziksel veya duyusal bozuklugu
olan insanlar ve deneyimi ya da gerekli egitimi olmayan kisiler
tarafindan kullanilamaz.

23. Otomatik sistemin kasitsiz olarak ¢alistinimasini énlemek icin
uzaktan kumanda ve diger pals jeneratdrlerini cocuklardan
uzak futun.,

24, Kapinin altindan durmaksizin gegise yalnizca sistem ¢alismadigi
zamanlarda izin verilir.

25 Kullanicl herhangi bir sekilde tamirat yapmaya veya direkt
mudahalede bulunmaya tesebbls etmemeli ve yalnizca
kalifiye FAAc personeliyle ya da FAAC servis merkezleriyle
irtibata gecmelidir.

26. Yonergelerde acikga belirtimeyen hicbir seyin yapiimasina
izin veriimez




FAAc
TURKCE

844 R Iki YOnlii OTOMATIK SISTEM
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Bu yapilar asagidaki modellere uygulanir:
844 R iki YonIi

Kayar kapilar icin 844 R Ters Cevrilenilir FAAC otomatik sistem,
kayar kap! kanadinin hareketini, kapi ile uygun sekilde birlesmig bir
kremayer ve pinyon araciligiyla ileten elekiro-mekanik bir motordur.
Ters cevrilebilir sistemi, motorun ¢calismadigr durumlarda kapinin
manuel olarak hareket ettiriimesini saglar. Bu nedenle, kapanma
sirasinda kilitlenmeyi saglamak icin bir elektrik kilidi takilmaldir.

Disli motorunda, kapi Uzerinde ¢alisan ¢ekis kuvvetini ayarlamayi
mUmkUn kilan ayarlanabilir bir mekanik kavrama bulunur.
Kullanigh bir manuel agma 6zelligi disli motorunun mekanik
problemler yasamasi durumunda hareket eftirilmesini mimkin
kilar. Elektronik kontrol Unitesi montaj kiti ile birlikte motorun (462DF)
icinde veya ayn bir muhafazada (678D veya 462DF) bulunabilir -
bkz. bdIUm 5.

The 844 iki Yonli automated system was designed and built for
controlling vehicle access. Do not use for any other purpose.

1. ACIKLAMA VE TEKNIK OZELLIKLER

Ta+Tc+Tp +Ti
burada:

Ta = aclima suresi

Tc = kapanma suresi
Tp = duraklama sUresi

Ti = bir tam tur ile bir digeri arasindaki zaman araligi

~
@ Korunaklh kdseler ® Yag doldurma tapasi

@ Pinyon @ Motor topraklamasi

® Sinirlama sensori Kol kumandali agma aparat

@ Motor kapagi ® Koruyucu yan paneller

® Kavrama ayar vidasi

Y Sek. 1 )

1.1.  MAKSIMUM KULLANIM EGRISI

Egri, kullanim sikigina (F) gére maksimum ¢alisma suresini (T)
belirlemeyi mUmkun kilar.

Om.: 844R Rev. digli motoru durmaksizin %70 kullanim frekansi ile
calisabilir.

Verimli bir calisma saglamak icin, egdrinin altinda kalan ¢alisma
araliginda ¢alistinn.

Onemli; Egri 24°C sicaklikta elde edilir. Direkt glines 1sgina maruz
kalmak kullanim sikligini %50'ye kadar dusrebilir.

Kullanim sikiginin hesaplanmasi

Toplam calisma ddéngust (acilma + kapanma+ duraklama sureleri)
ile kargilastinldiginda etkili calisma zamani yUzdesi (a¢iima +
kapanma)

Hesaplama formulu:
%F = Ta+Tc

/ % Freq. % Duty % Fréq. % Benutzungs- % Frecuencia % gebruiks- \
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Tab. 1 DiSLi MOTORU 844R REV.’iN TEKNIK OZELLIKLERI
MODEI. a ” E '" . ::.. I..
| Gii¢ kaynag (Vac +6% -10% 50-60Hz) 230
| Giic emilimi (W) 550
| indirgeme oran 110
| Pinyon tipi 712
| Digli ¢ark module 4 pitch 12,564
| Maks. itme (daN) 48
| Maks. tork (Nm) 18
| Termal koruma (°C) 140
| Kullanim sikhg 70 % (see graph)
| Yag miktar () 18
| Yag tipi FAAC XD 220
| Calisma ortami sicakligt (°C) 2010 +55
| Disli motor agurh@i (Kg) 15
| Koruma sinifi P44
| Kapi maks. agurhign (K@) 1000
| Kapi hizi (m/min) 114
| Kapi maks. uzunlugu (m) (zaman asimi) 48
Kavrama yagbanyosunda ikiz disk
| Koruyucu islem astar
| Meveut iiniteler 578D - 462 DF
| Limit anahtan MLS
| Tahrik motoru boyutlar LxHxD (mm) see Sek 2
Elektrik motoru teknik 6zellikleri
| RPM 750
| Glig (W) 550
| Emilen akim(A) 25
|itme kapasitérii (uF) 25
| Gii¢ kaynagi (Vac +6% -10% 50-60Hz) 230
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2. BOYUTLAR

155 N

A
v

\_ Boyutlar mm cinsindendir.

3. ELEKTRIK AYARI

844R Rev. Motor bir uzaktan kumanda veya yerlesik Unite kullanilarak
takilabilir.

3.1. 578D veya 462DF UZAKTAN KUMANDA UNITESI

4 230Vac - 21,5 mm? 4 = A

@ Motor 844
@ Fotoseller
® Anahtar kumandall basmali digme T10
@ Sinyal lambasi

® Radyo alicsi
\@ 578D veya 462DF Unitesi

3.2, 462DF YERLESIK UNITE

4 230 Vac - 2x1,5 mm? + =

@ Motor 844
@ Fotoseller
® Anahtar kumandal basmali digme T10
@ Sinyal lambasi

® Radyo alicisi

4.  OTOMATIK SISTEMIN KURULUMU

4.1, ON KONTROLLER

Emniyeti ve otomatik sistemin verimli sekilde calismasini saglamak
icin, asagidaki kosullarn saglandigindan emin olunuz:
* Kapinin yapisi otomasyona uygun olmaldir.
o Ozeliikle: Carkcapiotomasyon uygulanacak kapinin agiridrile ilikili
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olmalidir, Gst kilavuz, bunun yaninda kapinin raydan kurtulmasini
Onlemek igin mekanik hareket stoplamalar bulunmalidir.

* Toprak kaide desteginin yeterince sabitlenmesine izin vermelidir.

* Destek kazma alaninda herhangi bir boru veya elektrik kablosu
olmamaldrr.

* Disli motorunun gegen araclara karsi korumazsiz olmasi
durumunda, mumkunse, kazara garpmalara karst yeterli koruma
tedbirlerini alin.

*  Digli motorunu baglamak igin etkili bir fopraklama soketinin olup
olmadigini kontrol edin.

4.2.  Montqj plakasi ICIN DUVAR

1) Montqj plakasini res. 4'te gosterildigi gibi toplayin.

2) Kremayer ve pinyon arasinda dogru kavrasmasinin olmasini
saglamak icin montaj plakasi Res. 5'te (sagdan kapanma) veya
Res. 6'da (soldan kapanma) gésterildigi gibi yerlestirimelidir.

3) Res. 7'de gosterildigi gibi bir montaj plakasi hazirlayin ve montaj
plakasinin etfrafini, elekirik kablolannin yerlestirimesi icin bir veya
daha fazla kilif birakarak duvarla gevirin. Bir su ferazisi kullanarak,
plakanin tam diiz oldugunu kontrol edin. Cimentonun kurumasini
bekleyin.

4) Aksesuarlar ve elekirik gug kaynadi baglantisiicin elekirik kablolanni
Res. 3 veya 3A'da gosterildigi gibi ddseyin.

Baglantilann yapimasini kolaylastirmak icin, kablolann montaj
plakasinin deliginden (Res. 5-6 ref O) yaklasik 40 cm kadar disar
clkmasina izin veriniz.
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4.3, MEKANIK KURULUM

1) Korumali kdseleri ve fitresim Onleyici ara pargalan motora Res. 8'de
gosterildigi gibi takin.

2) Sabitleyen vidalan sdkerek kapagr agin.

3) Verilen pullan ve somunlan kullanarak moforu Res. 9'da gdsterildigi
gibi plaka Uzerine yerlestirin.

Bu islem sirasinda, kablolan motorun  alt yansindaki kablo kanalindan
gecirin (Res. 10 ref. A). Tum kablolan soymaya buytk dzen gosterin
bdylece kablo rakoru sadece telleri tutar (Res. 10 ref. B).

Uniteye erismek icin, bélim 5'e bakiniz,

4)  Ayaklarnn yUksekligini ve kapidan uzakligini ayarlayin.

- bkz. Res. 11.

5) Res. 12'de gosterildigi gibi somunlan sikarak digli motorunu montaj
plakasina sabitleyin.

6) Manuel islem motorun U bdlim é'da aciklandigr gibi ayarlayin.

FAAC
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4.4.  KREMAYERIN TAKILMASI
4.4.1.  CELIK KREMAYERIN KAYNAKLANMASI (Res. 13)

1) Kremayer elemanina, yangin Ust (~
kismina gelecek sekilde U¢ adet disli
kilit mandall fakin. Bu sekilde, yark
Uzerindekibosluk uzunstreliherhangi
bir ayarlamanin yapiimasina imkan
verecektir.

2) Kapi kanadini manuel olarak kapal
pozisyonuna getirin.

3) Kremayer kademesinin ilk parcasini \- /
pinyonun Uzerine yerlegtirin ve disli
kilit mandalini Res. 14'te gosterildigi gibi kapinin Uzerine
kaynaklayin.

4) Kapiyt manuel olarak hareket ettirirken kremayerin pinyon Gzerine
oturup oturmadigini kontrol edin ve ikincive tguncukilit mandailini
kaynaklayin.

5) ikisinin diglerini senkronize etmek icin bir kremayer pargas
kullanarak (resim 15'da gosterildigi gibi) dncekinin yanina bir
baska kremayer getirin.

6) Kaplyimanuel olarak hareket ettirin ve G¢ adet disli kilit mandalini
kaynaklayin. Kapiyrtamamen kaplayana kadar buna devamedin.
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4.4.2. VIDALAN CELIK KREMAYERIN VIDALANLANMASI (Res. 16)

D

2) Kremayerkademesininilk parcasini

3)

4)

5)

Kapl kanadini manuel olarak kapall pozisyonuna getirin.

pinyon Uzerine yerlestirin Ardindan
kremayer ile kapi arasing, yangin
ust kisminda olacak sekilde ara
parcay! yerlegtirin,

Kapi Uzerinde delme noktasini
isaretleyin. & 6,5 mm bir delik agin
ve & 8 mm kilavuz ile dis ¢cekin.
Civatayi vidalayin.

Kaplyl manuel olarak hareket
ettirirken kremayerin pinyon
Uzerine oturup oturmadigini kontrol edin ve nokta 3'te islemleri
tekrarlayin.
ikisinin diislerini senkronize etmek icin bir kremayer parcas
kullanarak, Res. 16'da gosterildigi gibi dncekinin yanina bir
baska kremayer takin.

6) Kaplyt manuel olarak hareket ettirin ve ilk eleman icin oldugu

gibiguvenlikislemleri gerceklestirin, kaplyfamamen kapsayana
kadar bu sekilde devam edersiniz.

Kremayerin takilmasi ile ilgili notlar
- Kapinin hareketi sirasinda, tim kremayer elemanlarnnin pinyondan

¢lkmadigindan emin olun.

Hicbir kosul altinda kremeyer elemanlarn ne ara pargalara ne

de birbirine kaynaklamayin.
Kremayeri takma islemini tamamladikian sonra, pinyon ile dogru
sekide kavrasmasini saglamak igin, disli motoru pozisyonunu
yaklagik 1,5 mm algaltmanizi éneririz
(Res. 17)

Kapinin mekanik hareket stoplarna
dogru sekilde ulasti@ini ve hareket
sirasinda herhangi bir surtinme olup
olmadigini manuel olarak kontrol edin.

4.5.
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ELEKTRIK KiLiDiNiN TAKILMASI

Digli motoru, motor ¢calismadiginda kapinin manuel olarak hareket
eftirimesine izin verdidi icin, kapanma sirasinda kilittlenmeyi saglamak
icin bir elekftrik kilidi takimalidir.

Kapr yUksekliginin izin verdigi durumlarda kilit Ust kilavuz gévdenine dik
olarak takilmalidir, bdylece hem iceriden hem de disarndan agmak
mUmkun olur (Sek. 18).

Ust

Situn Darbe sayici \

Elektrikli kilit

kilavuz gévdest

p

dea ‘ ‘

Asagidaki sekilde takin:

poSS

Ust kilavuz gévdeninin elektrik kilidini dikey olarak sabitlemek igin yeterli
boyutta oldugunu kontrol edin. Degilse, saglam bir destek braketi
saglayin,

Kilavuz gdvdeninin alt kenar ile kapinin st kenarn arasindaki serbest
boslugun darbe sayaci takmak igin yeterli oldugundan ve civatanin
dogru sekilde calismasintmimkin kildigindan emin olun (okz. Res. 19).

DIKKAT.: Gésterilen dlgtimier tam olarak kilit FAAC V 75 kod 712654'e
ve darbe sayaci FAAC kod 720329'a atifta bulunmaktadir.

/

Ust kilavuz
Elektrikli kilit govdesi(kesit)
1 Darbe sayici
min. 25 mm.
A
Sek. 19

Kapanma _

Elektrik kilidini kilavuz goévdesi Uzerinde (veya destek braketi
Uzerinde) dikey olarak sabitleyin.

Kaplyl kapanma pozisyonuna getirin (mekanik hareket
stopundan yaklasik 2 cm uzakliga) ve darbe sayacini gegici
olarak sabitleyin. Otomatik sistemi test etmenizin, kapanma
sinilama anahtarini kontrol etmenizin ve frenleme gucunu
ayarlamanizin ardindan kesin olarak sabitleyin.
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5. UNITE ICIN BAGLANTILAR

5.1. UZAKTAN KUMANDA PANELI 578D veya
562DF'NIN TAKILMASI

Uniteyi motordan ayrn olarak takmayi tercih ederseniz, 578D
veya 462DF panellerini uygun bir kutu icerisinde bir miktar aralikla
yerlestirerek kullanabilirsiniz. 844 ARAYUZ paneli (Sek. 20) motora
yerlesik olarak takilir

FAAC
TURKCE

5.3.  462DF PANELIN TAKILMASI

Uniteyi motor ile bitinlesik olarak takmayi tercih ederseniz, 462DF
panel ve adaptdr kiti kullanmalisiniz (Sek. 21).

Takmak icin, ézel talimatiara bakiniz. 844 ARAYUZ paneli (Sek. 20)
motora yerlesik olarak takilir

4 N A
Arayiiz paneli
ek. 20
¥ sek. 21
. AN J
5.2.  UNITE 578D ICIN BAGLANTILAR 2. o S
5.4, UNITE 462DF ICIN BAGLANTILAR
SiniMama anahtarnni ve motoru takmakicin, bkz. Res. 22. Diger baglantilaricin, tnite 462DFnin
SinMiama anahtanni ve motoru takmak igin, bkz. Res. 22. Diger baglantilar igin, Unite
talimatianna bakiniz.
578D'nin talimatianna bakiniz.
Sek. 22 Sek. 23
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mm olmaldir.
12) Miknatislar kremayer Uzerine takilmalidir, asla sabitleme
6. T BACLARTILAR vidalarinin Gzerine 'degll. Gereklrsg, miknatisi vida ile
temas edecek sekilde takin ve dogru durma noktasini
Motorun toprakianmasi da dahil panelin tim elekirik baglantilanni bolium 5'te gosterildigi elde etmek igin Unite talimatlarinda g(")sTerildigi gibi
sekilde yapin (Sek. 24). YOVO§|OmO|Or| OYOrlOyln.

~

6. CALISTRMA

Dikkat: verilen miknatislann giiclii manyetik alanindan dolayi,
miknatislar manyetik seritli bilesenlere (kredi kartlan,
manyetik bantlar, floppy diskler vb.) ve elektronik ve
mekanik ekipmanlara (6rn. Saatler, LCD ekranlar) zarar
verebilir. Birmanyetik alana'girdiginde’' zarar gérebilecek
nesneleri yaninizda getirmemenizi éneririz.

-l é

6.2, MLS SINIRLAMA SENSORUNUN AYARLANMASI

844 motorda, motora dénuk kremayerin yan tarafina takiimig
olan iki miknatisin gecisini algilayan bir sinilama senséri
(MLS) bulunur.

Verilen iki miknatisi doJru sekilde yerlestirme prosedUrU:

1) Motorun manuelmoddaoldugunu kontroledin (bkz. B&IUm 8).

2) Kaplyt manuel olarak acilma pozisyonuna getirin, hareket
sinin mekanik stop'u ile 2 - 5 cm bosluk birakin.

3) 3) Miknatisi (yapiskan tarafindaki koruyucu filmi
s6kmeden) motora dénuk kremayerin yan tarafing, Ust
kenarlar hizalayarak takin. Miknatisi kremayer Uzerinde
aclimaydnunde ilgili sinirlama sensérd etkinlesene kadar
kaydirin, bunu Unite Uzerinde kontrol edin.  Ardindan
miknatisi 46 mm daha ileri kaydirin.

4) 2) Kaplyi manuel olarak kapanma pozisyonuna getirin,
hareket sinin mekanik stop'u ile 2 - 5 cm bosgluk birakin.

5 3) Miknatisi (yapiskan tarafindaki koruyucu filmi
s6kmeden) motora dénuk kremayerin yan tarafing, Ust
kenarlar hizalayarak takin. Miknatisi kremayer Uzerinde
kapanma yénunde ilgili sinimama sensdrl etkinle®ene
kadarkaydirn, bunu Unite Uzerinde kontroledin. Ardindan
miknatisi yaklasik 45 mm daha ileri kaydirn.

6) 6) Kaplyl hareket mesafesinin yarisina kadar getirin ve
sistemi tekrar kilitleyin (okz. bélum 9).

7) Unitenin talimatlanna bakarak gerekli yavaslama
degerlerini hesaplayin ve otomatik sistemi en az bir tam
tur calistinn.

8) Kapinin mekanik durma noktasina yaklasik 2 - 5 cm kala
durdugunu kontrol edin. Gerekirse, miknatislarin
pozisyonunu duzeltin ve durma noktasinin dogru olup
olmadigini kontrol edin.

%) Miknatislarin kremayer Uzerindeki pozisyonunu isaretleyin
ve onlar ¢ikarin.

10) Kremayer Uzerindeki takilma noktalarini temizleyin,
miknatislarn yapiskan kisimlanndaki filmi ¢cikann (res. 25
ref. 1) ve yapiskan bant kremayere temas edecek sekilde
miknatislar tekrar yerlestirin (res. 25 ref. 2).

11)  Sinirlama sensérd ile miknatislar arasindaki mesafe 5 - 12

~

ek. 25
¥ J
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6.6. MEKANIK KAVRAMANIN AYARLANMASI aksesuarlar.

844R Rev motorda bir mekanik kavrama bulunur. Mekanik kavrama 7. SON iSLEI\/ILER

hareket esigini ayarlama prosedrd igin (akim standarfianna

uygun sekilde ayarlamanizi éneririz). Takma islemini tamamlamanizin ardindan, havalandirma vidasini (bkz. Sek.
1) Otomatik sistemin gucunu kesin. 27) cikarnn ve kapagin Ust kismina bir tehlike sinyali bandi yapistinn (Sek. 28).
2) Motor milini bir anahtar ile kilitli durumda tutun ve kavrama ayar

vidasini bir Allen anahtar veya tornavida ile gevirin Res. 26.
Torku artirmak igin, vidayr saat yénunde cevirin. "Kullanici Kilavuzunu" MUsteriye verin, disli motorunun dogru ¢alismasini
0 Motor maksimum degdere ayarl kavrama ile birlikte gelir. ve kullanimini aciklayin ve otomatik sistemin potansiyel tehlike alanlarni
Bu nedenle, en iyi ayara ulagmak igin vidayl baglangicta saat  gdsterin.

yoénunin tersine gcevirmelisiniz.

Bastirarak yan panelleri takin ve verilen vidalarla kapagi sabitleyin.

Torku azaltmak icin, viday saat yonunun tersine cevirin. Ve ™
3) Otomatik sistemin giicinl acin ve ayarladiginiz torkun dogru olup
olmadigini kontrol edin.
" N
Sek. 27

/
~
)

6.7.  DURMA NOKTALARININ KONTROLU

Art sinirlama anahtarn yavaslamasinin ve frenlemesinin ayarina
dikkat edin: Yavaslama ¢ok uzunsa ve frenleme yetersizse, kapinin
kremayerine takil referans (miknatis) ikincisi kavrasana kadar senséru
gecehbilir. Kapr durdugunda, sadece s6z konusu sinilama sensorinidn
kavrastigini kontrol edin.  Sensdr kavrasip ayrilirsa veya her iki
sinilama sensérd de kavragirsa, Unitenin talimatiannda belirtildigi
gibi yavaslamalar tekrar kontrol edin.

6.8. EMNIYET APARATLARININ VE AKSESUARLARIN KONTROLU

Asagidakilerin dogru calismasini kontrol edin: Tum em-
niyet ve eziime &nleyici aparatiar ve sistemde kullanilan
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8. ELLE CALISTIRMA

Guc kesintisinden dolayi kapinin manuel olarak hareket ettiriimesi
gerekiyorsa, itmek veya ¢cekmek yeterlidir cunku ters cevrilebilir
motor kapinin manuel olarak hareket ettiriimesini mumkadn kilar.
Aynca elekirik kilidinin ACIK oldugundan da emin olun.

Kapinin bir hatadan veya otomatik sistem arizasindan dolayi manuel

olarak hareket ettirimesi gerekirse, cézme aparatini asagidaki gibi

kullanin:

1) Kapinin serbest sekilde hareket edip etmedigini kontrol ederek
anahtar ile elektrik kilidini agin.

2) Koruma kapagini acin ve verilen anahtar kilide takin (Sek. 29).

3) Anahtan saat yénlinde cevirin ve agcma kolunu Sek. 30'da
gosterildigi gibi cekin.

4) Kapiyt manuel olarak acip kapatin.

4 N\
sek. 29
N J
~
-
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sek. 30
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9. NORMAL CALISMA MODUNA GERI DONULMESI
Manevra sirasinda kapinin kazara akfive edilmesini dnlemek icin,
motoru tekrar kilitlemeden dnce sistemin glcund kesin.

1) A¢ma kolunu tekrar kapatin.

2) Anahtan saatin tersi ydninde ¢evirin.

3) Anahtan ¢ikarnn ve kilit koruma kapagini kapatin,

4) Acma mekanizmasi kavrasana kadar kapiyr hareket eftirin.

10. CN 60E KONTROL UNITESININ TAKILMASI
(OPSIYONEL)

Operatér, icinde - DIN kolu yardimiyla - emniyetli iletken edge CN
60E kontrol Unitesi bulunduracak sekilde tasarlanmistir. DIN
kolunu élctstiinde kesin ve iki vidaile iki uygun deligi kullanarak
motora sabitleyin ve CN 60E konftrol Unitesini takin (Sek. 31).

FAAC

TURKCE
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9 sek. 31 )

11. OZEL UYGULAMALAR
Herhangi bir zel uygulama yoktur

12. BAKIM

Emniyet aparatlannin (motorun ¢ekis kuvveti de dahil) ve kapi
acma aygitlannin ¢alisiyor olmasina ézel dikkat gdstererek en az 6
ayda bir sistemde islevsel bir kontrol gergeklestirin.

12.1. YAG DOLDURMAK
Motor icindeki yag miktanni periyodik olarak kontrol edin.
DUsUk ila orta siklikta kullanim icin yillik kontrol yeterlidir;
Agir gérevler icin, her 6 ayda bir kontrol edin.
Depoya erismek icin, yag doldurma fipasini gegici olarak ¢ikarin
(Res. 32). Yagin g&zle kontrol edilmesi: Yag elektrik motorunun bakir
sargilanna femas etmelidir.
Doldurmak icin, gereken seviyeye kadar yag ddkun. Sadece FAAC
XD 220 yag kullanin.

13. ONARIM
Onarim igin yetkili FAAC Onarnm Merkezi ile irtibat kurun.
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KULLANICI KILAVUZU

844R iki YOnIi OTOMATIK SISTEM

Urint kullanmadan ve ileride bagvurmak Gzere depoya kaldirmadan
once talimatlan dikkatlice okuyunuz.

GENEL EMNIYET TALIMATLARI

Dogru sekilde monte edilip kullanilirsa, 844R ki YN otomatik sistemi
yUksek seviyede emniyeti garanti eder.
Basit davranis kurallan kazalarin yol achigr sorunlar engelleyebilir:

- Ozellikle calisir haldeyken, otomatik sistemin yaninda
durmayin ve cocuklarin ve diger kisilerin veya esyalarin
da durmasina izin vermeyin.

- Uzaktan kumandalar veya otomatik sistemi kazara akti-
ve edebilecek diger vericileri, cocuklardan uzak tutun.

- Cocuklarn otomatik sistem ile oynamasina izin ver-
meyin.

- Kapinin hareketini bile bile engellemeyin.

- Herhangi bir aga¢ dalinin veya calinin kapinin hareke-
fini engellemesini dnleyin.

- Uyan lambalarnni ¢calisir halde ve rahatlikla gortlebilir
sekilde tutun.

- Kapiyl sadece elektrik kesintisi durumunda manuel
olarak aktive edin.

- Anza durumunda, erisim saglamak icin kapiyl ¢6zin
ve gerekli islemleri yapmasi icin kalifiye teknik personeli
bekleyin.

- Manuel ¢alisma modunu ayarladiysaniz, normal
calsmaya geri ddnmeden dnce sisteme giden gucU
kesin.

- Herhangi bir sekilde otomatik sistemin parcalarnda
degisiklik yapmayin.

- Her ne olursa olsun herhangi bir sekilde direkt tamir
mUdahalesinde bulunmayin ve sadece kalifye FAAC
personeli ile irtibat kurun.

- En az altr ayda bir; Otomatik sistemin, emniyet
aparatiarnin ve toprak baglantisinin etkinligini kontrol
etmeleri icin yetkili personel ile randevu ayarlayin.
ACIKLAMA
844R ki YoNIU otomatik sistemi, orta derecede gecis sikligina sahip
arag giris alanlarinin kontrol edilmesi icin idealdir.
Kayar kapllar icin 844 R iki YonlU otomatik sistem, kayar kapi
kanadinin hareketini, kapi ile uygun sekilde birlesmis bir kremayer
ve pinyon araciliglyla ileten elekfro-mekanik bir motordur.
Kayar kapinin ¢alismasi buttnlesik olarak takilabilen (462DF) veya
ayn olarak baglanabilen (678D veya 462DF) bir elekironik kontrol
Unitesi tarafindan kontrol edilir.
Kapli kapallyken, donanim uzaktan kummandadan veya uygun baska
bir aygittan bir acilima komutu aldiginda, agilma pozisyonuna
gelene kadar motoru ¢alistinr,
Otomatik ¢calissma modu ayarlanmissa, secilen duraklama stresinin
gecmesinin ardindan kapir otomatik olarak tekrar kapanir.
- Yar ofomatik mod ayarlanmissa, kapinin kapanmasi icin ikinci bir
sinyal génderilmelidir.
Kapanma sirasinda gelen bir aciima sinyali, daima hareketin tersine
cevrilmesine sebep olur.
- Bir stop sinyali (varsa) daima hareketi durdurur.
Farkl fonksiyon mantiklarnda kayar kapinin davranis detaylari icin,
montaj teknisyenine danigin.
Otomatik sistemlerde, koruduklar alanda bir engel oldugunda
kapinin agiimasini énleyen aksesuarlar ve emniyet aparatiar
(fotoseller, kenarlar) bulunur.

Manuel ¢calisma, ariza durumlar haric her zaman kullanilabilir. Bu durumda,
cdzme sistemi onarimalidir.

Disli motorunda, hem kapanma hem de acilma hareketi sirasinda hareketin
2 saniyeligine tersine cevriimesinin saglanmasiyla gerekli eziime 6nleme
guvenligi sunan, bir elektronik aygit ile birlestirimis ayarlanabilir bir mekanik
kavrama bulunur.

Bir manyetik sensér, kremayer Uzerine takiimis olan referanslarnn hareket sinin
pozisyonlari ile uyumlu gegisini algilar.

Uyar lambasi kapinin hareket halinde oldugunu belirtir. Kullanish bir manuel
acma mekanizmasi kapinin bir arnza durumunda hareket eftiriimesini mimkadn
kilar.

ELLE CALISTRMA

Guc kesintisinden dolay kapinin manuel olarak hareket ettirimesi
gerekiyorsa, itmek veya ¢cekmek yeterlidir cunku ters cevrilebilir
motor kapinin manuel olarak hareket ettirilmesini mumkan kilar.

Kapinin bir ofomatik sistem arizasindan dolayr manuel olarak ho-
reket eftirimesi gerekirse, ¢dzme aparatini asagidaki gibi kullanin.

1) Kapinin serbest sekilde hareket edip etmedigini kontrol ede-
rek anahtar ile elektrik kilidini agin.

2) Koruma kapagini a¢in ve verilen anahtar Res. 1'de
gosterildigi gibi kilide takin.

3) Anahtan saat ydninde ¢evirin ve acma kolunu Res. 2'da
gosterildigi gibi ¢ekin.

4) Kaplyl manuel olarak acip kapatin.

NORMAL CALISMA MODUNA GERi DONULMESI

Manevra sirasinda kapinin kazara aktive edilmesini dnlemek icin, motoru
tekrar kilitlemeden dnce sistemin glcunu kesin.

1) Acma kolunu tekrar kapatin.

2) Anahtar saatin tersi ydbnuinde ¢evirin.

3) Anahtan ¢ikarnn ve kilit koruma kapagini kapatin.

4) Acma mekanizmasi kavrasana kadar kapiyl hareket eftirin.
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