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A100 COMPACT OTOMATIK KAPI

Sekil 1

1 TANIM

FAAC serisi A100 COMPACT sistemleri; tek veya cift kanatl yana
kayar kapilann isleyisini otomatik olarak etkinlestirir, yonetir ve
kontrol eder.

FAAC serisi A100 COMPACT otomatik sistemleri; musterinin ilgili
siparis formu ile talep ettigi kuruluma uygun olarak, montaj ve
kablolama igleri tamamlanmis ve test edilmis bir sekilde; veya
kurulum teknisyeni tarafindan montaji yapllacak kitler halinde
tedarik edilir.

Otomasyon mekanizmasi (Sekil 1) asagidaki bdltimlerden olusur:

Destek profili (Sekil 1, ref.(D)
Mekanizmanin yUk tastyici bir yapiya tamamen sabitlenebildigi
durumlarda bu profil kullanilir.

Motor Unitesi (Sekil 1, ref.(2)
DC motor, encoder ve kanat kilitleme sistemine (aksesuar) sahipfir.

Kontrol Unitesi (Sekil 1, ref. ®))
GUc verildiginde, mikroislemcili kontrol Unitesi kapinin ¢calisma
parametrelerini baslatir.

Glic besleme unitesi (Sekil 1, ref. @)

GU¢ besleme Unitesi, dogrudan kontrol Unitesine baglandiginda,
otormasyon sistemini duzgun bir sekilde calistirmak icin gereken
voltaj de@erlerini saglar.

Kanat destek tasiyicilan ( $ekil 1, ref.®)

Tasiyicilarda bilyall ruimana sahip iki tekerlek bulunur. Bunlardan
biri Ust kisimdaki ters itme tekerlegi, digeri de kanat yUksekligini
ayarlamak icin vidal bir sistemdir.

Tahrik kayisi (Sekil 1, ref. (®)

Aktanm kasnagi Gnitesi (Sekil 1, ref. @)

1.1 MEKANIZMA ILE BIRLIKTE VERILEN AKSESUARLAR
Bu bdlumler, mekanizma Uzerine monte edilir.

Kapanma yuvalarn (Sekil 1, ref. ®)
Bu, ofomasyon sisteminin kapanmasini saglayan aliminyum
profildir. Yan paneller (Sekil 1, ref.@)) sistemi tamamen kapatir.

Motor kilitleme Unitesi (Sekil 1, ref. (9)

Motor kiliteme Unitesi, kanatlar kapaliyken kapinin mekanik olarak
kilittlenmesini garanti eder. Motor kilitteme Unitesi tek veya cift
kanatl kapilar igin kullanilabilir.

Motor kiliteme Unitesi, gerektiginde acil acilma icin kullanilan
dahili serbest birakma cihazi (Sekil 1, ref.q0) ile birlikte temin edilir.
Ayni zamanda, gerektiginde harici serbest birakma (opsiyonel)
sisteminin kurulmast icin de tasarlanmigtir. Motor kilittleme Unitesi,
dogrudan motor Uzerine etki ederek motoru mekanik olarak kilitler.

Motor kilidi denetimi

Motor kilitleme Unitesinin dizgun bir sekilde ¢alisip calismadigini
kontrol eder ve kapinin gercekten kapall oldugunu dogrular.
Sistem, bir indikatér lamba veya alarm/sirenin gerektiginde
uzaktan etkinlestirilebilmesine imkan tanir.

Acil durum bataryasi (Sekil 1, ref. @)

Bir elektrik kesintisi durumunda batarya kiti, sarji bitene dek
otomasyon sisteminin  ¢alismasini saglar. Batarya durumu testi,
kontrol Unitesi tarafindan devamii olarak yUrGtaldr.,
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1.2 KAPI CERCEVESI AKSESUARLARI
Kapi profilinin taglyicilara uyum saglamasi ve kurulumun dogru bir sekilde famamlanmasiicin, FAAC asagidaki 6geleri sunmaktadir:

Bir ¢ift kayma blogu (Sekil 12-13, ref. @)
Cift olarak tedarik edilir. Duvara (sabit kanat Uzerine) veya dogrudan zemine sabitlenebilir.

Alt kilavuz profil (Sekil 12-13, ref. @)
Kanadin alt profilini, Ust kayma bloklarna uyarlamak icindir.

Alt kilavuz profil icin firga (Sekil 12-13, ref. ®)
Zemin Uzeri kilavuz sistemini tamamilar.

Kanat oturtma profili (Sekil 10, ref. D)
Kanadin st profilini tasiyict baglantilarina uyarlar.

Cam panel kanat icin bir ¢ift alt kayma blogu

2 ELEKTRIK HAZIRLIKLARI

Aksesuarlar ve guc kaynagdi baglantisi icin elekdrik kablolanni resim
2'te gosterildigi gibi ddseyin.

N° ACIKLAMA KABLOLAR
©) Harici radar 4x0.25mm?
® Dahili radar 4x0.25mm?
® Fotosel verici 2x0.25mm?
@ Fotosel alici 3x0.25mm?2
® | SD-Koruyucu / SDK-Lamba 2x0.5mm2 maks. 50 m
118vIZ30v ® | SD-Koruyucuyu kilittemnek igin 2x0.5mm?2
anahtarll agcmao/kapama
dugmesi
SDK-Lamba (gelecekte
kullanilacak aksesuar)
@ Kontrol tuslarn 2x0.5mm?2
M/ Sekil 2 Acil d./Anahtar/Sifilama
3 TEKNIK OZELLIKLER
MODEL A100 COMPACT A100 COMPACT 2
Kanat sayisi 1 2
Maks. kanat agirfigi 110 Kg 70 + 70 Kg
Gecis mesafesi (VP) 700 x 3000 mm 800 x 3000 mm
Cerceveli kanadin maks. kalinligi 60 mm
Kullanim siklig %100
Koruma Sinifi IP 23 (ic mekan kullanimi igin)
Calisma ortami sicakligi -20°C  + +565°C
Gug kaynagi 115V/230 V~ 50/60 Hz
Emilen maks. guc 100 W
Kol uzunlugu Vp x 2 +100 mm
Tahrik Unitesi Kodlayicili 24 Vdc
Acllis hizi ayarn (yUksuz) 5 + 70 cm/sn. 10 = 140 cm/sn.
Kapanis hizi ayan (yuksuz) 5 + 70 cm/sn. 10 = 140 cm/sn.
Kismi agilma ayar Tam acllimanin %10-%9%0'
Duraklama suresi ayarn 0 + 30 sn.
Gece duraklama suresi ayar 0 + 240 sn.
Statik kuvvet ayar otomatik
Acllista/kapanigta Ezilme dnleme cihazi etkin
Fotosellerde arnza emniyeti Evet (programlanarak etkinlestirilir)

4  CAPRAZ KOL KONFIGURASYONU

Mekanizma bilegsenlerinin uygun yerlesimiicin, Sekil 5, 6 ve 7" deki
Olculeri esas aln.



(@ DESTEK PROFiLI

@ MUHAFAZA PROFILI

® KANAT SEBITLEME PROFILI

@ ALT KILAVUZ PROFILI

® CAM KANAT ICIN KISKAC

® CAM KANAT ICIN ALT KAYAR BLOK

@ KABLO YONLENDIRME KOMPARTIMANI KAPAGI

PROFIL KILAVUZU
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(HA = (LH + 3) + 7.5mm )

HA = kanat yuksekligi
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yar bloka dayalidir. Eger sabit kayar
blok kullaniliyorsa, 6zel yénergelere
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A100 COMPACT (tek kanat, saga acgiima)

Vp Lt B C D |

700 1500 459 472 1892 875

800 1700 559 572 2092 975

0 900 1900 659 672 2292 1075

1000 2100 759 172 2492 1175

1100 2300 859 872 2692 1275

1200 2500 959 972 2892 1375

1300 2700 1059 1072 3092 1475

1400 2900 1159 1172 3292 1575

Transmisyon
kasnagi

1500 3100 1259 1272 3492 1675

1600 3300 1359 1372 3692 1775

1700 3500 1459 1472 3892 1875

1800 3700 1559 1672 4092 1975

1900 3900 1659 1672 4292 2075

2000 4100 1759 1772 4492 2175

2100 4300 1859 1872 4692 2275

2200 4500 1959 1972 4892 2375

2300 4700 2059 2072 5092 2475

2400 4900 2159 2172 5292 2575

2500 5100 2259 2272 5492 2675

2600 5300 2359 2372 5692 2775

2700 5500 2459 2472 5892 2875

2800 5700 2559 2572 6092 2975

GU¢ besle-
me

2900 5900 2659 2672 6292 3075

\ 3000 | 6100 | 2759 | 2772 | 6492 | 3175

Lt

Kontrol pa-
nosu

LT= Vpx2+ 100

2l
L/l

C = Motor konum &lgusu

el ——
g  § v
A
o &
(e0) gy
Iy LD | 5 . . ,
\ |: o 5 B = Taslyicilann kayar kanat Uzerinde sabitlenme
A |§ = > mesafesi
|

E D = Transmisyon kayisi uzunlugu
o | = Merkezler arasi uzaklik: motor/transmisyon unitesi
Joa) |h|| > Lt = Mekanizma uzunlugu
@ Vp = Gecis alani
| O 1100 = mm cinsinden kanatlar arasi Ust Uste
|' mon O binme (bkz. par.1.1B)

e
=

]

e —

0%

<
<
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A100 COMPACT (tek kanat, sola acilma)

Aktarm

GUc besle-

Kontrol kart

Motor

mesi

makarasl

Vp Lt B C D i

700 1500 459 472 1892 875

800 1700 559 572 2092 975

900 1900 659 672 2292 1075

1000 2100 759 772 2492 1175

1100 2300 859 872 2692 1275

1200 2500 959 972 2892 1375

1300 2700 1059 1072 3092 1475

1400 2900 1159 1172 3292 1575

1500 3100 1259 1272 3492 1675

1600 3300 1359 1372 3692 1775

1700 3500 1459 1472 3892 1875

1800 3700 15659 1672 4092 1975

1900 3900 1659 1672 4292 2075

2000 4100 1759 1772 4492 2175

2100 4300 1859 1872 4692 2275

2200 4500 1959 1972 4892 2375

2300 4700 2059 2072 5092 2475

2400 4900 2159 2172 5292 2575

2500 5100 2259 2272 5492 2675

2600 5300 2359 2372 5692 2775

2700 5500 2459 2472 5892 2875

2800 5700 2559 2572 6092 2975

2900 5900 2659 2672 6292 3075

3000 6100 2759 2172 6492 3175

Lt=VpX2+100

w
|

Taswyicilann kayar kanat Gzerinde sabitlenme
mesafesi

Motor konum olgust

Aktanm kayisi uzunlugu

Merkezler arasi uzaklik; motor/transmisyon Unitesi

Lt Mekanizma uzunlugu

Vp Gecis alani

1100 = mm cinsinden kanatlar arasi Ust Uste binme
(bkz. bAIUM 1.1B)

Sekil 6



A100 COMPACT Cift Kanat

Vp Lt B C D i

800 1700 210 165 2742 1300

900 1900 260 215 2942 1400

1000 2100 310 265 3142 1500

1100 2300 360 315 3342 1600

1200 2500 410 365 3542 1700

1300 2700 460 415 3742 1800

1400 2900 510 465 3942 1900

1500 3100 560 515 4142 2000

1600 3300 610 565 4342 2100

Aktarm
makarasl

1700 3500 660 615 4542 2200

1800 3700 710 665 4742 2300

1900 3900 760 715 4942 2400

2000 4100 810 765 5142 2500

2100 4300 860 815 5342 2600

1 2200 4500 910 865 5542 2700
2300 4700 960 915 5742 2800
2400 4900 1010 965 5942 2900
| 2500 5100 1060 1015 6142 3000
2600 5300 1110 1065 6342 3100
2700 5500 1160 1115 6542 3200
x 2800 5700 1210 1165 6742 3300
7o) 2900 5900 1260 1215 6942 3400
oo" . 3000 6100 1310 1265 7142 3500
| =}
—A
ay
A
To)
Se]
Y
1 o Lt=VpX2+100
B @
o0
o <&
0]
B = Taslyicllann kayar kanat Uzerinde sabitlenme
\ £ mesafesi
2 C = Motor konum &lcusu
Q D = Transmisyon kayisl uzunlugu
5 | = Merkezler arasi uzaklik: motor/fransmisyon Unitesi
* lt = Mekanizma uzunlugu
Vp= Gecis alani
1100 = mm cinsinden kanatlar arasi Ust Uste
v
Je)
o
=

Sekil 7
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A.

1A  DESTEK PROFILINI HAZIRLAMA

Destek profili, otomasyon sistemini yUk taglyict metal veya beton
bir yapiya sabitlemek icin kullanilir.

Mekanizmnayl zemine yerlestirin, paragut kablolan gévdeden
cekin (Sekil 26, ref.(®) ve gbévdeyi kaldinn. Gerekirse, duvara
sabitleme islemi yaparken size engel olabilecek bilesenleri (6m.
motor, taglyicilar, fransmisyon kasnagi) de somunlan plakalardan
gevseterek profilden ayinn.

Ayrlan parcalar yeniden yerlestirmek icin, Sekil 5, 6 ve 7'ye
basvurun.

MONTAJI YAPILAN OTOMASYON SISTEMININ KURULUMU

1.1A DESTEK PROFILi - DUVARA SABITLEME

Sekil 3'teki dlcUleri dikkate alarak, destek profilinin yuksekligini fam
olarak belirleyin. Cam kanath kapilar igin, Sekil 4'e basvurun.

@Mekanizma, zemine paralel bir sekilde
sabitlenmelidir.

Oncelikle, destek profilini bir ucta dikey yuvaya, diger ucta da
yatay yuvaya sabitleyin (M8 vidalan ve uygun genlesme tapalarini
kullanin, bunlar temin edilmemistir) ve zemine paralel olacak
sekilde hizalayin. Uc sabitleme noktasini hizalamak icin profil
kuvvet uygulayarak kaldinn ve orta kismi sabitleyin. Diger sabitleme
islemlerini de yuratin.

200
37,5

200
37,5

A
Y
A
Y

37,5

A

Sekil 8

2A KANATLARI HAZIRLAMA

Kanatlan asagida aciklandigi sekilde hazirlayin.

1. Kanat ile ayni boyda kesilmis olan kanat sabitleme profilini
yerlestirin ve Ust kisimda yeterli sayida vida kullanarak sabit-
leyin (Sekil 9).

2. Sekil 10'de gosterildigi gibi, femin edilen plaka ve vidalar
kullanarak taslyicilarn her iki kenar Uzerine yerlestirin.

3. Cift kanat icin Sekil 7, tek kanat icin Sekil 5 ve é'da verilen
Olculeri kullanarak tastyicilan kanat Gzerine sabitleyin. TaslyiCiyi
sabitleyen vidalar sikin.

4, Alt kilavuz profili kanat ile ayni boyda kesin ve alt kisimda
yeterli sayida vida kullanarak sabitleyin (Sekil 11)

5. Belittilmisse, hareket yatagindaki yuvaya fircayr yerlestirin
(Sekil 11, ref. ).

Sekil 10

Sekil 9 |

Sekil 11

11
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3A ALT KAYMA BLOKLARININ KURULUMU 35
Alt kayma bloklar, bir duvara (veya sabit kanat Uzerine) veya 15
dogrudan zemine sabitlenebilir.
Kayma bloklanni, Sekil 12 ve 13'teki dlcUleri esas alarak monte edin. ®\ g
S

Duvara (veya sabit kanat lizerine) sabitleme: © ﬂ Q& 0
o Sekil 14 ref.(1)'de gbsterildigi gibi, kayma bloklarnni yeterli sayida AL \

vida kullanarak sabitleyin. L !
Zemine sabitleme 22
e Sekil 14 ref. @'de gosterildigi gibi, kayma bloklarini yeterli

sayida genlesme tapasi ve vida kullanarak dogrudan zemine 26

sabitleyin. Sekil 13

40

35

38

16
20
25

(o}
Il
\

= ]

®/ 22 \
® Sekil 12

4A KANATLARI AYARLAMA

Kanatlan hazirladiktan sonra, destek profili Uzerine kurun. Sekil 14
Tastyicilar iki kayma tekerlegine (Sekil 15 ref. (D) ve bir ters itme
tekerlegine (Sekil 15, ref. (2) sahiptir.

Tasiyicilann kaidesinde iki yuva bulunmaktadir. Bu yuvalar, kanat
derinligini ayarlamayi saglar (Sekil 15, ref. @)

4.1A KANAT YUKSEKLIGINi AYARLAMA
Bu tastyicilar, kanat yUksekiiginin + 7,5 mm ayarlanabilmesini saglar.
Ayarlama prosedurd:
e |k silindir basl viday! hafif gevsetin (Sekil 15 ref.@).
* Viday (Sekil 16); kanatlan yUkseltmek icin saat yénune, alcal-
fmak igin saat yénunun tersine gevirin.
*  Gevsettiginiz iki silindir basl vidayi sikin.

4.2A KANAT DERINLIGINi AYARLAMA
Kanatlann derinligini ayarlamak icin, Sekil 17'de gosterildigi gibi
iki viday gevsetin.
Kanadi tastyict yuvasi Uzerinde hareket ettirin ve 2 vidayi sikin.

Sekil 16

|@:’ Kanatlarin destek profiline paralel oldugundan emin
olun.

Sekil 15

Sekil 17

12
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4.3A TERS iTME TEKERLEGINIi AYARLAMA

Taswyicilarda, yuvadan cikmalarnni dnlemek igin bir ters itme
tekerlegi bulunmaktadir,

I@ Tekerlek, destek profiline baski uygulamayacak ve
bdylece asiri strtiinmeye neden olmayacak sekilde
ayarlanmalidir.

Ters itme fekerlegini ayarlama prosedurl:

« ki silindirik vidayr gevsetin (Sekil 18, ref.(D).

e Tekerlek desteginin yuksekligini, ana profile mumkin
oldugunca yakin duracak ancak profile degmeyecek sekilde
ayarlayin (Sekil 18, ref.2).

o Tekerlegin yuksekligini ayarladiktan sonra, iki silindirik vidayi
sikin (Sekil 18, ref. ).

Gerekirse, 0,5 mm'lik bir takoz kullanin, Takozu tekerlek ve ana profil

arasina yerlestirin ve ayarlama islemi bittikten sonra takozu kaldirn.

Kanatlan elle hareket ettirin ve ters itme tekerleginin herhangi bir

siyrk olmadan serbestce hareket edebildigini kontrol edin.

5A MEKANIK AGILMA STOPLARINI AYARLAMA

Otomatik kapl, destek profili Uzerine kurulu mekanik agiima stoplar

ile birlikte temin edili. Kanatlar acilirken, tasiyicilann mekanik

stoplara temas ettiginden emin olun. Ayarlamalar gerekliyse,

asagidaki adimliar izleyin:

* Mekanik stoplann sabitleme vidalarni gevsetin (Sekil 19, ref.
@) ve stoplan destek profilinin uclanna goturan.

* Kanadi veya kanatlan agiima pozisyonuna getirin (Sekil 20),
mekanik stopu iki par¢ca birbirine degene kadar taslyiciya
dogru géturan ve kilitleme somununu sikin (Sekil 20, ref. @).

Sekil 18

Sekil 19

Sekil 20

13
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6A MEKANIK KAPANMA STOPLARINI AYARLAMA (CIFT
KANAT)

Otomatik kapl, destek profilinin orta noktasi Uzerine kurulu mekanik

kapanma stoplart ile birlikte temin edilir. Kapinin orta noktas igin

ayarlamalar gerekliyse, asagidaki adimlar izleyin:

*  Mekanik stoplarnn profilin orfa noktasinda olduklarni kontrol
edin.

e Kanadi veya kanatlan kapanma pozisyonuna getirin.

e Taslyicllann sabitleme vidalarni gevsetin (Sekil 21, ref.(d).

* Taslyicl temas noktasina dokunana dek taslyiclyr yaklastinn.

* Taslyiclyl sabitleyen vidalan yeniden sikin.

Sekil 21

6.1A MEKANIK KAPANMA STOPLARINI AYARLAMA (TEK KANAT)

Otomatik kapl, destek profili Uzerine kurulu mekanik kapanma
stoplan ile birlikte temin edili. Kanatlar kapanirken, tastyicilann
mekanik stoplara temas ettiginden emin olun. Ayarlamalar
gerekliyse, mekanik acilma stoplar igin belirttilen adimlar izleyin
(bSIum 5A).

14
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7A TASIYICILAR UZERINDEKI KAYIS BAGLANTILARINI AYARLAMA

Otomasyon sistemi, sabitfleme baglantilan ile taslyicilara sabitlenmis kayislar ile birlikte tedarik edilir (Sekil 22, ref. 3)). Genellikle bu
baglantiann dizenlenmesi gerekli degildir; ancak ince ayar yapiimasi gerekiyorsa, asagidaki adimiari izleyin:

*  Otomasyon sistemini kapanma pozisyonuna getirin.

Istenen ayarn elde etmek icin, her iki tagyicidaki iki cift vidayr (Sekil 22, ref. D ve (@) déndurin,
e Vidalan sikin (Sekil 22, ref. @ ve ).

iki kanat arasindaki kapanma temas noktasinin, destek profilinin orta noktasina denk geldigini ve kanatlann tamamen agcllip
kapanabildigini kontrol edin.

Gegcis alani

Tek kanat, sola aciima Tek kanat, saga acgiima

Gegis alani Gegis alani

Sekil 22

15
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8A KAYI$ GERGINLIGINI AYARLAMA

Kayisin cok gevsek veya cok siki olmadigindan emin olun.

Kayis gerginligini ayarlama prosedur(:

e Somunu gevsetin (Sekil 23, ref. ).

e Kayisi skmak veya gevsetmek icin vidayl ve civatayl déndurin
(Sekil 23, ref. ).

e Gerginligi ayarladiktan sonra, somunu sikin (Sekil 23, ref. @).

Sekil 23

9A  PARASUT VE ARA PARCALARIN KURULUMU

Parastt kablolarnn mevcut oldugunu konfrol edin. Gerekirse,
kablolan destek profilinin iki ucuna sabitleyin. Kablonun genis
ucunu profildeki yuvaya yerlestirin (Sekil 24, ref. D)

Titresim &nleyici U¢ ara parcanin (Sekil 24, ref. @) mevcut
oldugunu kontrol edin. Gerekirse, ara parcalarnni destek profilinin
uclanna ve merkezine hizalayarak (3 metrenin Gzerindeki profiller
icin) profilin dis kenanna yerlestirin.

10A  YAN PANELLERIN KURULUMU

Yan panelleri Sekil 25. ref. (D'de gosterildigi gibi takin.  Sekil, sag
yan panelin kurulumunu gésterir. Sol panel icin de ayni islemleri
yapin.

Yan panelleri kurmak istemezseniz, gévdeleri sabitlemek icin, Sekil
25, ref. @'de gosterildigi gibi yanlarda iki ve merkezde bir (3 m
Uzerindeki profiller icin) tane olacak sekilde 3 braket yerlestirin.

Sekil 24

-

Sekil 25

J
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11A  KAPANMA YUVASININ KURULUMU

o Sekil 26, ref. @ veya (2).'de gosterildigi gibi, kapanma yuvasini
onceden monte efttiginiz ara pargalar Uzerine yerlestirin,

e Yuvayl acik tutmak icin, kaldinn (Sekil 26, ref. ®) ve metal
cikinti profil yuvasina oturuncaya dek profile dogru itin (Sekil [@ Dahili serbest birakmayi kullaniyorsaniz, yuvayi
26, ref. @). dt:{'zgi]r_w bf’ §_ek.ilde kapatmak icin paragraf 168’d_e

«  Parasit kablolan uygun yuvalara sabitleyin (Sekil 26, ref. G) g6sterildigi gibi serbest birakma kolu yanina bir delik

*  Kapanma yuvasl, iki yan panel veya sabitleme braketleri ile
hizall olacak sekilde kilitlenir (Sekil 26, ref. (®).

e Kapanma yuvasi, farkll kanat kalinliklarnna uyarlanabilmesiicin
onceden cizimistir. Fazlalik profili Sekil 26, ref. @'de belirfilen
noktalardan kesin.

acin.

l.,\
=z

©mm>

Sekil 26
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12A MOTOR KiLIDIi

Motor kilittleme cihazi, kanatlann kapandiklan zaman kilitenme-

lerini garanti eder. Siparis sirasinda talep edilirse, motor kilitlerme

cihazi, otomasyon sisteminin destek profili Uzerine énceden
monte edilmis bir sekilde gelir ve kolla ¢alistinian dahili serbest
birakma sistemini igerir.

Motor kilitleme cihazi icin ayar prosedurd:

e Kanatlan kapatin.

e Sekil 27, ref. Ada gosterildigi gibi kaplinleri kontfrol ederek
manivelayl manuel olarak motor saftina dogru itin (Sekil 27,
ref. ).

e Manivelayl dikey olarak hareket eftirin (Sekil 27, ref.(®) ve
motor saffi ile motor kilit kaplini arasinda herhangi bir bosluk
olup olmadigina bakin.

FAAc

Herhangi bir bosluk yoksa, asagidaki adimiar izleyin:

*Kayis baglantisini tahrik tasyici Uniteye (cift kanat icin her iki
tastyicl) baglayan iki vidayi (Sekil 28, ref. (D) gevsetin.

*Kayis baglantisini, manivela serbestce hareket edinceye kadar
hafifce yatay olarak hareket ettirin; gevsettiginiz vidalan sikin.

Kurulum igin, bdlum 13B'ye bakin. Programlama igin, bu
talimatiann kontrol panosu ile ilgili kismina basvurun.

Kayis
anti-liffing
plakasi

Sekil 27

Sekil 28
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13A  OTOMASYON SISTEMINI CALISTIRMAYA BASLAMA

e Kanatlann ve tim hareketli pargalann dizgun bir sekilde
kaydigini manuel olarak kontrol edin.

e Konfrol panosu talimatlarina danigarak; guc besleme
Unitesinden, motordan ve tim aksesuarlardan gelen guc
kablolannin kontrol panosu Uzerindeki elektrik baglantilarni
yapin ve kontrol edin.

* Kablolarn destek profili icinde ydnlendirmek ve hareketli
parcalarla temas etmelerini engellemek icin, uygun bir sekilde
konumlandinimis (Sekil 29, ref.(D ve @) kablo kanallar kullanin.

*  Motor dénusg yénunu kapi tUrine gére ayarlayin (kontrol
panosu talimatianna basvurun).

* 115V~/230V~ elekirik fisini, guc besleme unitesinde ilgili
konnektdre baglayin (Sekil 29, ref. ).

Sekil 29, ref.® 'daki anahtarin dogru yerlestirildigini
kontrol edin (230V~/115V~).

e Kurulu tum aksesuarlarnn, 6zellikle de fotosellerin ve sensorlerin
etkinligini kontrol edin.

Sigorta
5x20 T2,5A/250V

Sekil 29
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Bu bolum, kit ici otomasyon sistemlerinin montajini agiklamaktadir. Gerekli profilleri haziladiktan sonra, montaj ve kurulum islemlerini
ayni anda gergeklestirmenizi oneririz.

1B DESTEK PROFILINI HAZIRLAMA

Destek profilleri, iki farkl boyutta mevcuttur:
4300 mm veya 6100 mm.

kesin:

LT = Vpx2 + 100
Bu formulde:
e Lt destek profilinin uzunlugunu,
e VP gecis alanini,
e 100 ise mm cinsinden kanatlar

Asagidaki formall kullanarak, destek profilini uygun Slculerde

arasi

50

A

Vp

50

Y

Sekil 30

1.1B  DESTEK PROFILINi DUVARA SABITLEME

Montaj yapilan otomasyon sisteminin kurulumu, bdlum 1.1Aya

bakin.

1.2B  BILESENLERi PROFILE SABITLEME

Aksesuarlar, tfemin edilen plakalar kullanilarak profile sabitlenir.
Yuvalarnna hem yanlardan, hem de profil Uzerindeki herhangi bir

noktadan oturtulabilirler (Sekil 31).

///L)

7

\
T

Sekil 31
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1.3B SINIR ANAHTARINI KONUMLANDIRMA

Destek profilinin uglanna (Sekil 32) dort, merkez ve yan stoplara
da ikiser plaka yerlestirin.

Sekil 32

Temin edilen vidalarn kullanarak, mekanik stoplan Sekil 33'te
gosterildigi gibi monte edin.

Sekil 33
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28 KANATLARI HAZIRLAMA

3B ALT KAYMA BLOKLARININ KURULUMU
Montajli yapilan otomasyon sisteminin kurulumu, bolim 2Aya
bakin.

Montajl yapilan otomasyon sisteminin kurulumu, bolim 3Aya
bakin.

4B KANATLARI AYARLAMA 5B MEKANIK STOPLARI AYARLAMA
Montajl yapilan otomasyon sisteminin kurulumu, bdlum 4Aya
bakin.

Montajl yapillan otomasyon sisteminin kurulumu, bélim 5A ve
6Aya bakin.

6B KAYIS BAGLANTILARININ VE FIRCALARIN KURULUMU
Cift kanath otomasyon sistemleri:

( Tek kanatli otfomasyon sistemileri:
Ic fastyicilar Gzerine iki kayis baglantisini ve firgalan Sekil 34, ref. Kayis baglantilanni ve firgalan Sekil 34, ref. B'de gosterildigi gibi
Ada gosterildigi gibi yerlestirin. yerlestirin.

A

Gegis alani \\/
firca

R I L
\/ Gecis alani Gegis alani
firga

firgalar

Sekil 34
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8B  KAYIS BAGLANTILARINI AYARLAMA 9B  KAYIS GERGINLIGINi AYARLAMA
Montajl yapllan otomasyon sisteminin kurulumu, bolum 7Aya Montajl yapllan otomasyon sisteminin kurulumu, bdlum 8Aya
bakin. bakin.

10B KABLO KANALLARININ KURULUMU

Sekil 35'te gosterildigi gibi, kablo kanallarni, destek profilindeki
yuvaya basing uygulayarak oturtun.

Sekil 35

11B  PARASUT VE ARA PARCALARIN KURULUMU

Montaji yapilan otomasyon sisteminin kurulumu, bdlim 9Ada
aciklanan adimlan izleyin.

12B  YAN PANELLERIN VE BRAKETLERIN KURULUMU

Yan panellerin ve merkez braketin (3 m Uzerindeki profiller igin)  Yan panelleri kurmak istemezseniz, gévdeleri sabitlemek icin,
kurulumu icin (Sekil 36), destek profili Uzerine 8 plaka yerlestirin, - Sekil 36, ref. 1)'de gbsterildigi gibi 3 yerine sadece bir yan plaka
Braketlerin dérdini destek profilinin bir yanina, diger dérdint de  kullanarak yanlarda iki ve merkezde bir (3 m Uzerindeki profiller
diger yanina yerlestirin. icin) tane olacak sekilde 3 braket yerlestirin.

Yan panelleri ve braketleri, Montaijl yapilan otomasyon sisteminin
kurulumu, bélim 10Ada aciklandigr gibi sabitleyin.

Merkez
braket icin
plakalar

Yan paneller / [e]
yan braketler icin
plakalar

Sekil 36
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13B MOTOR KiLIDiNIiN KURULUMU Motor kiliteme .cihlozlllnm elektrik baglantilan icin, bu talimatiann
kontrol panosu ile ilgili kismina bagvurun.

Motor kilidini, Sekil 37 ref. ()Yde gosteridigi gibi, tedarik edien  Harici serbest birakma cihazinin kurulumu: gerekliyse, anahtarli
vidalan kullanarak kurun. butonlarn kullanin. Uygun yuvayi kullanarak serbest birakma kalolo-
sunu motor kililerme cihazina yerlestirin (Sekil 40, ref. (®)

Sekil 37

13.1B MOTOR KiLIDiNi AYARLAMA

Motor kilidini, Montaji yapllan otomasyon sisteminin kurulumu,
Polum 12Ada aciklandigi gibi ayarlayin.

13.2B  DAHILI SERBEST BIRAKMA KOLUNUN KURULUMU

I@ CIFT KANATLI UYGULAMALAR:
Vp = (800 -+ 1000) mm igin, serbest birakma kolunu
motorun oldugu tarafin aksine yerlestirmenizi éneririz.
Vp = (1000 -- 3000) mm igin, serbest birakma kolunu
motorun oldugu tarafa yerlestirmenizi éneririz.

Sekil 38

* ki plakay profile yerlestirdikten sonra (Sekil 38, ref. (D), serbest
birakma kolunu, $ekil 38'de gdsterildigi gibi yan braket Uzerine
monte edin.

e Sekil 39, ref. @'de gosterildigi gibi, uygun kilitlerme somununu
kullanarak ayar somununu sabitleyin.

e Kablo kilifindan 20 cm'lik kablo gekin.

e Celik kabloyu ayar somunundan gegirin ve serbest birakma
cihazi icine dogru yonlendirin (Sekil 39, ref.(2)

* Celik kabloyu kelepce ile sabitleyin ve viday sikin (Sekil 39,
ref.(®)

e Kablonun siyah kilifini ayar somunu ile femas haline getirin
(Sekil 39, ref.(D)

e Ayar somununu brakete tamamen sabitleyin.

* Kolu cekerek kilitleyin ve 90° cevirerek, baslangic konumuna
dénmediginden emin olun (Sekil 39).

e Motor kilitteme cihazina ulasincaya kadar, kilifli kabloyu ka-
blo kanallanndan gegirin. Kilifin sert dénusler yapmasindan
kaginin,

e Kilif kabloyu Sekil 40, detay 2 'ye getirin ve fazlalik kilifi kesin.

e Kilifi femas noktasina getirerek (Sekil 40, ref.(®) kabloyu Sekil
40, ref.(), detay (2 icinden gecirin.

e Kabloyu kelepceye gecirin (Sekil 40, ref.(3®).

* Yaylan bastirarak detay (® ‘i temas noktasina gekin ve kelepce
®'Un vidasini sikarak celik kabloyu sabitleyin.

e Celik kablodaki fazlaldi kesin.

* Motor kilileme cihazi kaplininin motor saft kaplinine temas
etmedigini kontrol edin ($ekil 27, ref. A)

* Herhangi bir ayar yapmak gerekirse, kol braketindeki ayar
somununu kullanin (Sekil 39, ref. D)

e Kolu 90° déndurerek serbest birakin ve serbest birakma
islevinin dUzgun calishdini kontrol edin. Aynca, kapi aciima
mikroanahtannin (Sekil 40, ref.@) kolu cekerek etkinlestirildigini
kontrol edin.

Il
™ //,///
ZInin

S

W
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Sekil 39

Sekil 40
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13.38 MOTOR KiLiTLEME CIHAZININ DENETIMI iCIN MIKROANAHTAR

Bu aksesuar, motor kilidinin dizgin calistigini dogrulamayi saglar.
Kapi agikken kilitli kalirsa, kontrol panosu araciligiyla bir hata sinyali
verir,

Denetim mikroanahtarini, Sekil 40 ref, (6)'da gosterildigi gibi kurun.
Elekirik baglantilan ve programlama icin, bu falimatiann kontrol
panosu/aksesuarlar ile ilgili kismina basgvurun.

14B DENETIM SENSORU

Denetim sensord, bir rélenin, kapinin kapali/acik fazini degistirmek
Uzere (6. bir alarm sistemi baglamak icin) klemens araciligyla
(Sekil 41, ref.@) baglanabildigi bir aksesuardir (manyetik sensor).
Sensor kurulum prosedurd:

e Taslyici Uzerindeki miknatisi, kayis baglantisi Uzerindeki digli
deligi kullanarak en yakin kapanma temas nokfasina vidalayin
(Sekil 41, ref.().

*  Plastik somunlan kullanarak sensérd brakete monte edin (Sekil
41, ref.(2). Destek profili yuvalanna bir digli plaka gegirin ve
vidalarn kullanarak braketi sabitleyin (Sekil 41, ref.(®). Kanat
kapaliyken sensérin miknatisla hizal oldugunu kontrol edin.

Sekil 41

15B  ACIL DURUM BATARYA KITiNiN KURULUMU

» Destek profiline Sekil 42'te gosterildigi gibi iki plaka monte edin.
* Temin edilen vidalan kullanarak, batarya desteg@ini destek
profiline sabitleyin.

e Batarya panosunun elekirik baglantilan icin, bu talimatiann
kontrol panosu ile ilgili kismina bagvurun.

Sekil 42

- J
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16B KAPANMA YUVASININ KURULUMU

l@ Godvde profili destek profil ile ayni boyda kesin. Ka-
panma yuvasinin yan panellerle birlestiriimesi icin 2
mm’lik bir pay birakin.

Motor kilidi ve ilgili serbest birakma kolu mevcutsa, en az 18 mm
capinda bir delik acin. Deligi serbest birakma kolunun merkezine
gore ortalayin.

Deligin konumunu beliremek icin, Sekil 43, ref.@ 'deki cizgiyi
dikkate alin.

I@: Serbest birakma kolu mevcutsa, gévdeyi agmak icin
Sekil 38, ref. 2)'de gésterilen vidayi acarak kolu s6kdn.

Goévde kurulumu icin, Montajl yapilan otomasyon sisteminin
kurulumu, bolum 11Ada aciklanan adimlar izleyin.

Sekil 43

17B  OTOMASYON SISTEMINI CALISTIRMAYA BASLAMA

e Kanatlann ve tim hareketli pargalann dizgun bir sekilde
kaydigini mantel olarak kontrol edin.

e Kontrol panosu talimatlarna danisarak; gu¢ besleme
Unitesinden, motordan ve tim aksesuarlardan gelen gug
kablolannin konfrol panosu Uzerindeki elektrik baglantilann
yapin ve kontrol edin.

*  Kablolan destek profiliicinde ydnlendirmek ve hareketli pargca-
larla temas etmelerini engellemek icin, uygun bir sekilde
konumlandirimig (Sekil 35) kablo kanallar kullanin.

e Motor ddnus ydnunu kapi ttrine gdre ayarlayin (kontrol pa-
nosu falimatianna bagvurun).

e 115V~/230V~ elekirik fisini, guc besleme unitesinde ilgili
konnektdre baglayin (Sekil 29, ref. ).

Sekil 29, ref. @ 'daki anahtarin dogru yerlestirildigini
kontrol edin (230V~/115V~).

e Kurulu tim aksesuarlarn, ézellikle de fotosellerin ve sensdrlerin
etkinligini kontrol edin.




